
 

 

 دانشگاه شهید بهشت  

 دانشکده مهندسی و علوم کامپیوتر 

 اطلاعیه دفاع 

  :نام استاد راهنما
ن سلیمی بدر   آرمی 

 دکت  محسن ابراهیمی مقدم، دکت 
ا تاجیک نام دانشجو:  سمت   

 
 

هوش مصنوعی و رباتیکزگرایش:  مهندسی کامپیوتررشته:   کارشناسی ارشد مقطع:      

1403/ 06/ 27ی    خ: ر تا  :نوع دفاع 

 دفاع پروپوزال □  ●

 □دفاع پایان نامه  ●

ا □  ●  دفاع رساله دکت 

15: 00ساعت:   

 114کلاس   مکان: 

 :عنوان
 رویکردی مبتتن بر تقطت  دانش برای تشخیص اشیا سه بعدی در خودروی خودران با استفاده از ابر نقاط

 
 :داوران داخلی

ضا طالب پور   علت 
 دکت 

  :داوران خارج  
بهروز نصیحت کندکت     

 :چکیده
، تشخیص اشیای سه در سال های  های اساسی به دلیل محدودیت بعدی در خودروهای خودران به عنوان یکی از چالش های اخت 

ها باید با سرعت و دقت بالا اطلاعات محیطی را تحلیل  منابع محاسبات  و نیاز به پردازش زمان واقعی مطرح شده است. این سیستم 

آید،  دست م به   LiDARکه از حسگرهای    های حجیم و پراکنده مانند ابرنقطه های کارآمد برای پردازش داده یکی از تکنیک کنند.  

منظم و ارتباطات پیچیده،  ها به دلیل تواناتی بالا در مدل های عصت  گرافن است. این شبکه استفاده از شبکه  سازی ساختارهای غت 

ی را در تشخیص اشیا سه تر از روشای مناسب ابرنقطه های  برای پردازش داده  کنند.  بعدی فراهم م های سنت  هستند و دقت بیشت 

است. رویکرد   استفاده شده  دانش  تقطت   تکنیک  از  پژوهش  این  در  منابع،  و کاهش مصرف  بهبود کاراتی  به منظور  این حال،  با 

ی، داده شده در این پژوهش، برای بهینه ارائه های با کیفیت بالا و  ها را براساس عملكرد مدل معلم به دو دسته نمونه سازی یادگت 

 تفكيك می 
ن تر از معلم تقلید کند،  کند تا دقیق آموز تلاش م یابد و دانش های خوب، وزن تقطت  دانش افزایش مكند. در نمونه پایی 

ی مستقیم از داده آموز با کاهش وزن تقطت  و تکی های بد، مدل دانش در حالی که در نمونه  های خام، به بهبود عملکرد  ه بر یادگت 

ها و محاسبات را کاهش دهد،  های گرافن در مدل دانش پردازد. این مطالعه، با کاهش لایه خود م  آموز، توانسته است تعداد پارامت 

   KITTIدر حالی که دقت و کاراتی مدل همچنان حفظ شده و حت  در برجن موارد بهبود یافته است. در این پژوهش، از مجموعه داده  

ن برای مدل معلم    APبرای ارزیات  عملکرد مدل استفاده شده است. مقدار   آموز   و در مدل دانش 0.767برای کلاس نمای جانت  ماشی 

فت جزتی را نشان م  0.771به   ن مقدار رسیده است که پیشر ن برای مدل معلم   APدهد، همچنی  و  0.884در کلاس نمای جلو ماشی 

است. به طور کلی  آموز عملکرد مدل معلم را حفظ کرده دهد مدل دانشرسیده است که نشان م   0.847آموز به  در مدل دانش 

ها، کاهش تعداد  دهد که با استفاده از این روش نوین، مدل دانش نتایج نشان م  آموز توانسته است با وجود کاهش تعداد پارامت 

، عملکرد مناست  در تشخیص اشیای سه محاسبات، کاهش تعداد لایه 
 بعدی ارائه دهد.  های گرافن و آموزش کمت 

 
 


